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El maletero es el compartimento del auto destinado a guardar el equipaje, la rueda de repuesto, herramientas
necesarias en un vehiculo y cualquier objeto que por dimensiones no quepa en el habitaculo.

OBJETIVOS

<

Disefio del proyecto completo de un maletero
controlado por un microcontrolador

Motor de apertura.

Sensor digital de apertura.

Calefactor de Vidrio.

SE<E<E<

Medida de proteccion ante objetos/personas
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COMPONENTES UTILIDAD CARACTERISTICAS MODELO DATASHEETS
Circuito programable que actuara | Vmin = 3.3V
Microcontrolador como centro de control de todo | Vmax = 3.6V DSPIC33CK128MC502 Micro/datasheet
el circuito. [=150mA

Dispositivo que mantendra o | Vmin= 3.3V
Regulador de tension | regulard un nivel de tension | Vmax =20V LMI1117 Reg/datasheet
constante. [=1.2A

Conector que sirve para la
Conector . q > bak — DB9 Conn/datasheet
comunicacion entre dispositivos.

Permite la generacion de sefales

Oscilador L oy Frecuencia = 8 MHz ECS-80-8-30-JGN-TR Osc/datasheet
eléctricas de una alta precision.
V=4.3-33V
Driver de motor Permitira el control del motor. Power supply = -0.5-35V DRVS8231A Driver/datasheet
Imax = 0-3.7A

Miguelangel Molina Maria Toro Arnau Sirvent 3


https://ww1.microchip.com/downloads/aemDocuments/documents/MCU16/ProductDocuments/DataSheets/dsPIC33CK256MC506-Family-Data-Sheet-DS70005473C.pdf
https://www.ti.com/lit/ds/symlink/lm1117.pdf?ts=1710745623625&ref_url=https%253A%252F%252Fwww.mouser.se%252F
https://www.mouser.es/datasheet/2/18/1/Cable_Glands_and_Cord_Grips-806485.pdf
https://www.mouser.es/datasheet/2/122/ecx_53r-1775695.pdf
https://www.ti.com/lit/ds/symlink/drv8231a.pdf?ts=1710753914026&ref_url=https%253A%252F%252Fwww.mouser.de%252F

Proyecto: Diseio del Maletero del coche

UNIVERSITATos
i+ BARCELONA
COMPONENTES UTILIDAD CARACTERISTICAS MODELO DATASHEETS
o Sens.or. que, al' detect'a? ’ el Vmin=2.5V
Sensor movimiento | movimiento del pie, permitira la VCNL3036x01 Sens/datasheet
Vmax=3.6V
apertura del maletero.
Transceiver Se encarga de recibir datos y Vmin =3V TCAN 332x Tran/datasheet
transmitirlos. Vmax = 3.6V
Controlan la energia
Relay (calefactor) | suministrada a los elementos V=3.5V 11%\(/)[; 0-3011-85- Temp/datasheet
calefactores.
LED azul LED que se ’1lurplnara cuando el Forward current = 15 mA LBQ39G LED/datasheet
maletero esté abierto.
Motor Motor externo encargado de Voltage=12V D4387-12-ME |  Motor/datasheet
abrir y cerrar el maletero. [=2A
]
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https://www.vishay.com/docs/84937/vcnl3036x01.pdf
https://www.ti.com/lit/ds/symlink/tcan332g.pdf?ts=1710924087476&ref_url=https%253A%252F%252Fwww.mouser.de%252F
https://www.tme.eu/Document/9e0074a1c4c4773de1bbeb7b20549577/RM50_PL.pdf
https://look.ams-osram.com/m/6e36864d019f51d4/original/LB-Q39G.pdf
https://transmotec.es/Download/Catalog/Transmotec-EN-DC-12W-450W-2022.pdf
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il BARCELONA y
COMPONENTES UTILIDAD CARACTERISTICAS MODELO DATASHEETS
Pulsador Pulsador para el final de 0.1Ato 10.1A SS-01GPD Interr/datasheet
carrera.
Pulsador Pulsador para abrir y cerrar 14 mA MPBO01-1B33-S- Puls/datasheet
el maletero. D I
Conector Pgra programar el — ICSP Conn/datasheet
microcontrolador.

]
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https://www.mouser.es/datasheet/2/307/en_ss-1509069.pdf
https://www.mouser.es/datasheet/2/670/mpb01-2474754.pdf
https://ww1.microchip.com/downloads/en/DeviceDoc/30277d.pdf
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o DIAGRAMA DE BLOQUES

ANALOG
BATERIA : - CRISTAL DE CUARZO
LY : ol ECS-80-8-30-JGN-TR
| MPB01-1B33-S-D e, SENSOR FINAL DE
: Abrir/carrar malstero CARRERA
i N IO ; 1 $5-01GPD
............................................................................................ DIGITAL
' i o P15 BOSE P OBOSC 2 DD e R R L R R e e e R e R R e LR RE R
REGULADOR DE TENSION : :
LMI17 : . : SENSOR MOVIMIENTO
VDNmax 20V ' R Pk VCNL3036x01
VOUT33V@1.24 : i : T
: MICROCONTROLADOR *[
b b
DRIVER DE MOTOR : e dsPIgg%gg{f;—gcsoz Pale CONECTOR
DRV82314 : : BTl ICsp
43V-33V@E3TA b 7 Pl6|«
: : ewexk | TRANSCEIVER ‘
: : -6 P22 CANRX 4 < CONECTOR
MOTOR : : P21 CANTY |/ CAN 7 DBY
P:25TX  P:26RX P P :
T F .............................. : LED
RELE (CALEFACTOR) | : - LBQ39G
: 3 e " 15ma
CONECTOR BOTON
USART RESET
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Simulacion del regulador de tension

12163 V(vout) V(vin)
11.7V+
10.8V
U1
9.9V~
o VOUT
{5 ‘ N LT our - 9.0v-
J 1N4002 ozl <_R1 ol
7] Cc1 + €2 S -
Sat KDZV20B]| 55 e e B (S
Ey Yo [l 3 g < Sed 1 whulbutuedund b
L }
=12 Y 100y | 100n
I ( —( c3 < R2 savd
<7200
: iy = : ; " el —'BOP G ; 4 ; . 5.4v-
.model 1N4002 D (Is=14.11n N=1.984 Rs=33.89E-3 ka=94.81 Xti=3 Eg=1.110 Cjo=51.17E-12 M=.2762 Vj=.3905 Fc=.5T , ;|
.tran 0 10ms 0 3.6V
2.7V- T T T T T T T T T
Ooms 1ms 2ms 3ms 4ms 5ms éms ms 8ms 9ms
Figura 1. Esquematico del circuito regulador de tension Figura 2. Representacion Voltaje de entrada y salida
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Simulacion del Motor DC.

PARTE ELECTRICA -
PARTE MECANICA Y elocidad

INDUCTANCIA SPEED 2.4v
B3 18
L2 -
10m V=-((B2)/K] 4Meg |

RESISTOR= F=B*V

1N5817

V=I(B4)/K

.param K=3m
.tran 4

Figura 3. Esquematico del circuito del motor DC Flgu}‘a 4. Representacmfl Volta:ue del motor voltaje d.e la
velocidad del motor y la intensidad que pasa por el diodo
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Se han calculado con la formula que nos proporciona el KiCad.
TIPO DESCRIPCION COMPONENTES MEDIDAS
Las redes de potencia se refieren a los sistemas Driver motor
POWER eléctricos que suministran energia eléctrica a los Regulador de tension, 0.8mm
consumidores. Relé
ANALOG La informacion se trans,m}te en forma de senales | Oscilador, Sensor final de carrera, 0.3mm
analogicas. Botonera
Led
: : Conectores de comunicacion
DIGITAL Transmlrte‘n los datos en forma de bits, (Transceiver, db9, ...) 0.2mm
tipicamente como 0 o 1. .
Microcontrolador,

Sensor de moviment

. . . 9
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