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Objectius

Implementacié d'un modul per a I'automodbil que controli diverses funcions:

* Motor de l'alcavidres
» Mecanisme anti-atrapament de la finestra
* Mecanisme de tancament / apertura de la porta

» Lector RFID per a l'obertura sense clau
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Components

_m

Microcontrolador

Regulador de tensié

Transceiver CAN

Driver

Es comunica amb els altres blocs funcionals i controla el
funcionament de la finestra.

Regula la tensio per tal d’oferir als components una valor
especific.

Comunica els moduls indepents oferint una bona
comunicacio degut seva robustesa en entorns sorollosos.

El driver L298N és un circuit integrat que permet controlar la
direccio i la velocitat de dos motors de corrent continu.
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Botonera

Motor lineal

Motor BLDC

Lector RFID

Es el mitja fisic de comunicacié entre 'usuari i el sistema.

Un motor lineal implementat en una porta de cotxe genera
un moviment lineal per obrir o tancar la porta.

El motor BLDC funciona amb un rotor i un estator, amb els
seus pols magnétics alternants que, juntament amb el
control electronic, generen el moviment per a la posicio
desitjada de la finestra.

Llegeix de forma inalambrica les targetes RFID. Aquestes

contenen petits xips que emmagatzemen informacié digital.
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Transceiver
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Esquematic
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Simulacions
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Esquematic

Microcontrolador
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Driver Dual (finestra i portes)

IM358 Vref falta calcular pero aprox 0,6mV
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Esquematic
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Esquematic

Lector RFID
Connector de programacio
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LAYOUT
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LAYOUT 3D
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